Prof. Dr. Alfred Toth

Die Struktur bezeichneter Objekte IV

1. Wie in Toth (2009) gezeigt wurde, gibt es neben den drei primaren Thema-
tisationstypen bezeichneter Objekte

1. (AB = X)
2. X« AB)
3.(A—> X« B)

noch drei sekundire, bei denen die Ordnung der thematisierenden Subzeichen
invertiert ist:

4. BA > X)
5. X < BA)
6. B> X<« A)

Die 6 Thematisationstypen entsprechen den folgenden Permutationsstrukturen
des Zeichenklassen-Schemas ZR = (3.2 2.b 1.c):

Pl: xX@Ba2blo)=(1b2a3) — (X« AB)
P2 x(Balc2b)=®m2clad) — (A—->X«B)
P3: x@2b3alc)=(1a3b2) — (X<« BA)
P4 X (@2blc3a)=@3clb2 — B-oX«A)
P5 x(l.c3a2b)=®m2a3cl) — (AB—>X)
P6: x(l.c2b3a)=@3b2cl) — [BA—>X)

(Die A und B haben nichts mit den (b.2) und (a.3) zu tun, obwohl sie einander
hier unglicklicherweise tibers Kreuz zu entsprechen scheinen.)

2. Wir wollen uns nun die zyklischen Uberginge zwischen den Permutationen,
d.h.

Pl - P2 —P3—-P4—P5—->P6



mit Hilfe der semiotischen Kategorietheorie (Toth 2008, S. 177 ff.) anschauen,
wobei wir 0.B.d.A. von der Zeichenklasse (3.1 2.1 1.2) ausgehen wollen:

P1:  [[B°, 1dl ]] — (X<« AB)
P2 [[a°B°, o ] - (A—> X<« B)
P3:  [[B,id1], °B° (X « BA)
P4:  [[o° Boc °] e B —>X«A)
P5: [[Boc oc , [B°, 1d1 (AB — X)
P6:  [[o, 0], [B, idl]] - (BA->X)

P1 —>P2: [[B°id1], [, a]] —  [[&°B°, o], [o,

Pl —P3  [[B%idl], [@°, a]] — [, id1], [0°B°, o]

Pl —>P4: [[B°idl], [@°, a]] —  [[o°, o], [Bo, a°]]

P1 —P5:  [[B°idl], [@°, o] —  [[Bo, &°], [BC, id1]]

Pl —>P6:  [[B°idl], [@, a]] —  [[o,

P2 — P3:  [[a°B° a, [, a°]] —  [[B, id1], [a°B°, o]




P2 > P4 [[0°B°, o‘c 0|c°] - (o, al, [Bo, o°]]

P2 —>P5  [[a°B° al, [a, a°]] =  [[Bo, &, [BC, id1]]

P2 > P6:  [[a°BC, af, [o, 0] ] - [[a, &, [B, id1]]

P3 > P4 [[B,id1], [a°B°, o [[o°, o, [Bet, 0]
g

P3 > P5  [[B, 1d|1 [0°B°, o [Bot, o], [BS, id1]]

P3—P6:  [[B, id1], [a°B°, l[os, @], [B, id1]]

TS

P4 —>P5 [[a° af, [Bo, ¢°]] —  [[Ba,

P4 —>P6:  [[a°, a, [Bo, °]] — [[%

P5 > P6:  [[Bo, o], [B id1]] =  [[on, a°], [B, id1]]
A

Damit erhalten wir folgende 15 vereinfachte Schemata, in denen wir die kon-
stanten Morphismen durch “—* bezeichnen und die variablen stehen lassen:



P1 — P2:
P1 — P3:
P1 — P4:
P1 — P5:
P1 — Po6:
P2 — P3:
P2 — P4:
P2 — P5:
P2 — Po6:
. P3— P4
. P3 — P5:
. P3 — Po6:
. P4 — P5:
. P4 — Po6:
. P5 — Po6:

A S A A o S A e

—_
— O

—_ )
o~ W DN

Diese 15 Schemata beschreiben also auf semiotisch-kategorialer Ebene die
Ubergéinge aller 6 basalen Thematisationsstrukturen bezeichneter Objekte
untereinander und stellen somit die tiefst moglichen Abstraktionen der von uns
nur durch Zeichen erkennbaren und kommunizierbaren nicht-apriorischen

Objekte dar.
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